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0.3

high, wenn kein Signal (default, Robi sieht nichts)

low, wenn Signal empfangen (Robi sieht den Sender)

L  M  R  P1 P2 Aktion
1  1  0   1   0   fahre nach rechts
1  1  1   1   1   ok, kein Signal gefunden, fahre weiter und suche
1  0  0   1   0   fahre nach rechts
1  0  1   0   0   ok, ganz nah vor Ladestation, fahre langsam vorwärts
0  1  0   1   1   ok, fahre vorwärts
0  1  1   0   1   fahre nach links
0  0  0   1   1   ok, fahre vorwärts
0  0  1   0   1   fahre nach links

P2 (zum µC)

Abgleich

IR Sender (in Ladestation installiert)

IR Empfänger Rechts (auf RobiTobi)

IR Empfänger Mitte (auf RobiTobi)

IR Empfänger Links (auf RobiTobi)

50 mA

high, wenn kein Signal (default, Robi sieht nichts)

low, wenn Signal empfangen (Robi sieht den Sender)

low, wenn Signal empfangen (Robi sieht den Sender)

high, wenn kein Signal (default, Robi sieht nichts)

P1 (zum µC)

rot

gelb

Einpark Elektronik (IR-> µC)


